KOzUTI FORGALOMIRANYITAS I-I1. (BSc)
ZAROVIZSGA KERDESEK

1) A kozuti jarmiiforgalom térbeli és id6beli modellezése. Mikroszkopikus és makroszkopikus meg-
kozelités. A legfontosabb forgalomtechnikai valtozok és mértekegységeik.

2) Kozuti kézlekedeési folyamatok modellezése allapottérben. A sorfelépiilés és a jelz6lampas csomo-
pont forgalmi folyamatainak leirasa diszkrét, linearis idGinvarians rendszerként (allapotvaltozok,
allapotegyenletek).

3) A becslés szerepe a kozuti forgalomiranyitasban. A célforgalmi matrix becslése, allapotegyenlet,
méresi egyenlet, becslési eljarasok (KF, MHE), eredmények. Korlatozasok mellett végzett becslés
lehetdsége.

4) A kozuti mérések rendszere, célja. Az induktiv hurokdetektorok miikddése (analog, digitalis). A
magnesdetektorok miikodési elve.

5) Jelzélampas forgalomiranyitas. Tiltas és kozbens6idé matrix. A rogzitett ciklusidejii vezérlés, be-
tétprogram, stop pont, fazisnytjtas. Fazis és jelzécsoport vezérlés. A forgalomtdl fliggd tizemmod
alapesetei miikodés a forgalomiranyitd berendezésekben.

6) A kozuti forgalomiranyitd berendezések altalanos felépitése, a modulok megvaldsitasi tipusai. A
kozuti forgalomiranyito berendezések biztonsagtechnikaja (jelzésbiztositas), védelmi szintjei.

7) Az SIEMENS gépcsalad tipusai (MS, MR, C800V), altalanos felépitésik, szolgaltatasok, mitkodés.
8) A VSF, VTC, Actros gépcsalad tipusai, altalanos felépitésiik, szolgaltatasok, mitkodés.
9) A kozuti és a vasuti forgalom dsszehangolasanak szliksegessége, tipusai.

10) Forgalomiranyitd buszrendszerek: a BEFA és a CAN halozat ismertetése. V2X, 12V kommunika-
cio6s technologiak lehetdségei a forgalomiranyitas vonatkozasaban, a SpaT/MAP szabvany ismerte-
tése.

11) Melyek a kozati forgalomiranyité kdzpontokkal szemben tdmasztott kdvetelmények? Milyen ira-
nyitasi stratégiakat alkalmazunk (4db a kialakulasuk szerint) a kdzuti forgalomiranyité kézpontok-
ban? Melyek ezek eldnyei €s hatranyai?

12) A gordiil6 horizont optimalizalas alapu (OPAC) forgalomfliggé jelz6lampas iranyitas bemutatésa.

13) Vérosi forgalomirdnyitd kozpontok altalanos felepitése. Valamelyik részletes bemutatésa:
MOTION vagy UTOPIA bemutatasa (valaszthatd)!

14) Mikroszkopikus forgalommodellezés. A reakcid, az érzékenység és az inger kapcsolata. A jarmi-
kovetési modell altalanos differencial egyenlete. Stabilitas kérdései.

15) Makroszkopikus forgalommodellezés: az elsérendii modell (LWR) alapgondolata, az alapegyenle-
tek attekintése, kiilonbség az masodrendii modellhez képest.

16) Makroszkopikus forgalommodellezés: a masodrendii modell (PW) alapgondolata, az egyenletek
attekintése, kiilonbség az elsdrendli modellhez képest.

17) A hullamsebesség fizikai értelmezése, az elsdrendii modell karakterisztikus megoldasa. A 16kés-
hullam fogalma és dbrdzolésa tér id6 sikon.

18) A szabad aramlasu utak (pl. autopalyak) forgalomiranyitasa. Az iranyitasi célok megfogalmazasa,
beavatkozasi lehetéségek, eszkozok.



