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[ranyitaselmélet MSc (szobeli)

. Laplace transzformécié. Atviteli fiiggvény.

. Modellezés fizikai elvek alapjan

Modellezés mért jelek alapjan

Rendszerek idotartomanyi vizsgdlata

Rendszerek frekvencia tartomanyi vizsgalata
Bizonytalansag modellezése

Iranyithatdsagi, megfigyelhet6ségi és diagonalis alakok
Stabilitas, allapotiranyithatosag és allapotmegfigyelhetOség
Allapottér transzformaciok

Kapcsolat az allapottér reprezentacios és az atviteli fiiggvény leirasok kozott
Rendszerek stabilitasa

Aszimptotikus jelkovetés

Aszimptotikus zavarkompenzalas

Soros kompenzalas tervezése. Jelkovetd iranyitastervezés
A PID szabdlyozas tervezésének elvei

Robusztus stabilitas ellenorzése

Polusallokédciés modszer elvei és megoldésa

Linearis kvadratikus szabdlyozas elve és tulajdonsagai
Jelkovetd irdnyitastervezés allapottérben
Allapotmegﬁgyel()' tervezése.

Hurokatvitel visszadllitasi eljaras elve és megoldasa

Szeparacios elv. Kimendjel visszacsatolt rendszer tervezési 1épései

Stabilitas, allapotiranyithatosag és allapotmegfigyelhet6ség diszkrét idejli rendszerek esetén.

Kapcsolat a folytonos és diszkrét idejli allapotteres leirdasok kozott.



