Elektrotechnika - elektronika (BSc. 2016-tdl) aktualis vizsgatételek

A kérdéssort harom részre bontottuk:

"0": altalanos elektrotechnika és altalanos villamos méréstechnika,

"A": aktiv gyengedramu eszkozok és kapcsolasaik, és

"B": villamos gépek és haldzatok.

A vizsga soran minden vizsgazé egy-egy "0", "A" és "B" kérdést hlz és valaszol meg.
Minden kihuzott tételt legalabb elégséges szinten meg kell valaszolni (ha a tétel tobb
részkérdést tartalmaz, minden részkérdésre tudni kell legalabb elégséges szinten
valaszolni); a vizsga eredménye a harom tételre adott valaszok szamtani atlaga.
(Természetesen a vizsgaztatonak joga van a kihuzott tételek mellett mas tételek
ismeretanyagaba is belekérdezni...)

A végs6 vizsgajegy a vizsga eredménye (2/3. rész) és a virtualis félévkozi jegy (1/3.
rész) alapjan alakul ki; a vizsgan a vizsgaztato a vizsga eredményét kozli, a végso
vizsgajegy ez alapjan a vizsga utan térténik meg (tehat a végso vizsgajegy nem minden
esetben egyezik a vizsga eredményével; lehet anndl jobb és akar rosszabb is).

0.1. Egyen- és valtakozo feszliltségli haldzatok alaptérvényei. Alapszamitasok egyen- és
valtakozo feszliltségli haldézatokban;

0.2. Fesziltség, aram, teljesitmény és ellenallas mérése halézatokban;

. Valtakozo feszliltségli haldézatok komplex és vektoros leirasi madjai;

. Haromfazis( haldzatok;

. Tranziens jelenségek;

. Magneses korok;

. Valtakoz6 fesziltségli halézatok jellemz8inek mérése;

. Tranzisztor paraméterek mérése;

****************************

A.1. Diodak, Z diddak és alkalmazasuk;

A.2. A tranzisztor alkalmazdasa kapcsol6 (izemben. Uzemallapotok, fesziiltségszintek.
Kialonb6z6 terhelések esetei;

A.3. Optoelektronikai eszk6z6k (LED-ek, fotodidda; fototranzisztor; optocsatold és
fotokapu), tulajdonsagaik, karakterisztikaik és alkalmazasuk;

A.4. A tranzisztor alkalmazasa linearis Uzemben. Munkapont beallitas, A, B, AB
munkapontok jellemz6i és megvalositasa;

A.5. A tranzisztor alkalmazasa linearis Uzemben. Foldelt emitteres erdsitékapcsolas:
felépitése, mikodése, helyettesitd kapcsolasa, paraméterei;

A.6. A tranzisztor alkalmazasa linearis tzemben. Foldelt kollektoros erdsitékapcsolas:
felépitése, mikodése, helyettesitd kapcsolasa, paraméterei;

A.7. A tranzisztor alkalmazasa linearis Gizemben. A differencia erdsitd (alkalmazasanak
célja, a kapcsolas felépitése, funkcidja, mikodése);

A.8. Egyenfesziltségl erdsitdk, a kialakitas problémai és megvaldsitasa;

A.9. A mUveleti erdsité (funkciok, felépités / bels6 blokkok), paraméterei;

A.10. A negativ visszacsatolas (blokkvazlat; az er6sités valtozasa; az erosités
ingadozasanak valtozasa; egyéb hatasai; alkalmazasa)

A.11. A pozitiv visszacsatolas (blokkvazlat; az erGsités valtozasa; az erdsités
ingadozasanak valtozasa; egyéb hatasai; alkalmazasa). Az oszcillacio (oszcillator és
gerjedés), az oszcillatorok elvi megvaldsitasa visszacsatolassal, a szlikséges feltételek.
A.12. M(iveleti er6sité alkalmazasa er6sité izemmodban. Invertald, nem invertald
mUiveleti erGsitGs alapkapcsolas (a kapcsolasok felépitése, mikddése, paraméterei).
A.13. A miveleti erGsit6s impedancia transzformator szarmaztatasa, kapcsolasa,
mukodése, paraméterei

A.14. Differenciald és integrald kapcsolasok muiveleti erdsitével

A.15. Tapegységek felépitése, részfunkciok. Stabilizator kapcsolasok (zeneres és
ateresztd tranzisztoros).

A.16. Vezéreletlen egyeniranyitas egyfazisi rendszerekben. Formatényezd, hullamossag.
A dioda jellemz6i, alkalmazasa.
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A.17. Tirisztor, triak. Mkodés, karakterisztika, felhasznalas vezérelt egyeniranyitasra:
jelalakok és egyenfesziiltségl kozépérték szamitas.
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B.1. Olvaddbiztositok mikodése, fajtai, karakterisztikai, alkalmazasa.

B.2. Magneskapcsoldk, hikiolddk, megszakitok, szakaszolok. Motor haldozatra térténd
bekotésének megvaldsitasa, villamos gépek és haldzatok (tulterhelés és tularam elleni)
védelme.

B.3. Erintésvédelem: A védelem célja, a hozza tartozé élettani elvek. A védelem
modszerei.

B.4. Egyenfesziltség elballitasa forgdgéppel. Az egyenaramu gép felépitése, mikodési
elve; a kommutator.

B.5. Az egyenaramu gép nyomatéka, indukalt feszliltsége, kapocsfesziiltsége.
Kommutacid, armatulra visszahatas (segédpolus, kompenzalas)

B.6. A kiilsG- és sont gerjesztés(i egyenaramu motor. (Felépités, M-n jelleggérbe, inditas,
fékezés, fordulatszam valtoztatas)

B.7. A soros és vegyes gerjesztésl egyenaramu motor. (Felépités, M-n jelleggérbe,
inditas, fékezés, fordulatszam valtoztatas)

B.8. Egyenaramu generatorok. (Gerjesztés-felépités, jelleggbrbék)

B.9. Az egyfazisu transzformator mikodési elve, felépitése.

B.10. A transzformator helyettesit6 kapcsolasa. Az liresen jard transzformator
helyettesit6 kapcsolasa, az elemek meghatarozasa méréssel.

B.11. A transzformator helyettesit6 kapcsolasa. A rovidrezart transzformator helyettesitd
kapcsolasa, az elemek meghatarozasa méréssel, a drop fogalma.

B.12. A transzformator hatasfoka, a meghatarozasahoz sziikséges mérések.

B.13. Klilonleges transzformatorok. (Takarékkapcsolasu, mérdvaltok, ivhegesztd,
indukcids kemencék)

B.14. A transzformator dropja. Transzformatorok parhuzamos tGzeme (feltételek,
"haztet6"-diagram).

B.15. Szinkrongép felépitése, mikodési elve, a valtakozo feszliltség gyakorlati el6allitasa.
Alul és tulgerjesztett szinkron generator.

B.16. Az indukcids (aszinkron) gép felépitése, mlikodési elve. A forgd magneses tér.
B.17. Az indukcids (aszinkron) motor helyettesité kapcsolasa, aramvektor-diagram
(kérdiagram) szerkesztése.

B.18. Az indukcids (aszinkron) motor helyettesit6 kapcsolasa, teljesitményviszonyai. Az
indukcids (aszinkron) motor kérdiagramjanak hasznalata (pl. mechanikai
jelleggdrbéjének szarmaztatasa).
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